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Beginn: ab sofort

Themenbereiche:
• Technisch-wirtschaftliche Potenzialbewertung
• Motion Planning & Trajektorienoptimierung
• Multi-Agenten- und Multi-Task-Systeme
• Modularität, Wiederverwendbarkeit & 

Redundanz in der Robotik

Motivation - Die fortschreitende Automatisierung und der zunehmende Einsatz von Robotik in der 
Produktion eröffnen neue Möglichkeiten, bringen aber auch Herausforderungen in Bezug auf Effizienz, 
Standardisierung und Integration mit sich. Um zukünftige Entwicklungen gezielt voranzutreiben, ist es 
essenziell, neue Forschungspotenziale zu identifizieren und zu bewerten.

Ziel der Arbeit ist es, anhand der Forschungspotenziale Handlungsfelder für zukünftige Entwicklungen im 
Bereich der Automatisierung und Robotik abzuleiten. Hierzu werden bestehende Ansätze analysiert, 
technologische Trends kritisch bewertet und wirtschaftliche Rahmenbedingungen berücksichtigt, um 
fundierte Empfehlungen für zukünftige Forschungsaktivitäten zu formulieren.

Auf Basis der gewonnenen Erkenntnisse soll für mindestens eines der identifizierten Forschungspotenziale 
ein wissenschaftlich fundiertes Konzept entwickelt werden, das mögliche Lösungsansätze aufzeigt.

Voraussetzungen:
• Grundkenntnisse Robotik
• Grundkenntnisse Systemmodellierung 

vorteilhaft
• Erfahrung mit wissenschaftlicher 
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